D-06.03.01 WYKONANIE POBOCZY Z POSPOLKI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikac@ihtécznej (SST) s wymagania dotyere wykonania i
odbioru robét zwgzanych z wykonaniem poboczy gruntowych z pospéiki.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostasa jako dokument przetargowy i kontraktowy petgcaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aséanych z wykonaniem poboczy

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasi pojazdéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczéie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odklad- miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w cZasi@nia poboczy.
1.4.3. Dokop- miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupataipoboczy potzone poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pid.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
OgobIne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetnienia ppbedkruszywo naturalne zeggczane mechanicznie.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
OgobIne wymagania dotygee spretu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” ®kt

3.2. Sprat uzupelniania i wzmocnienia poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okéonych w niniejszej SST powinien wykazsie mazliwoscig korzystania
Z nas¢pujgcego spretu:

- réwniarek do profilowania,

- fadowarek czotowych,

- walcow,

— plytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikéw na wog

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej SST, nioa korzystd z dowolnych srodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie poboczy

Pobocza wykonaw konstrukcji okrélonej w dokumentacji projektowej. Wilgoté® optymalry i maksymallg gestasé
szkieletu gruntowego mieszanek riglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zaggszczenie ulponej warstwy natey prowadzé od kravedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj spyt do
zagszczania musi lyzaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.eEagzona powierzchnia powinnadogdwna, posiada
spadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji projektowej, oraz nie positadadoéw po przeiciu walcow lub
zagszczarek.

Wskaznik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinielynosi co najmniej 0,98 maksymalnego
zag:szczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodié&lzB-04481 [1].



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do rob6t

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniatgmu proponowanych do uzupetnienia poboczy oraz
opracuje optymalny sktad mieszanki wedtug SST 0RO ,Nawierzchnie gruntowe”, SST D-05.01.01 ,Newzchnia
gruntowa naturalna”.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podano wagh.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dzialce robocze
1 Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki
2 Wilgotnai¢ optymalna mieszanki uzupetniagj 2 prébki
3 Wilgotnai¢ optymalna gruntu Wcictym poboczu 2 prébki
4 Wskanik zagszczenia ndcinanych lub uzupetnianydh 2razynalkm
poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu rob6t podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréyecinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2razyna 100 m

2 Réwnd¢ podiwna co50m

3 Réwnd¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj £ 1%.

6.4.2. Réwndé poboczy
Nierowngsci podiwne i poprzeczne nalg mierzyt tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny praeit pod fat
nie maze przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzejée
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatriei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firobé6t obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robét,

— $ciecie poboczy i zagszczenie podtam,

— odwiezienie gruntu na odktad,

— dostarczenie materiatu uzupetnizggo,

— roztozenie materiatu,

— zag:szczenie poboczy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laborgtery



